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Tento navod je chranén autorskym pravem spoleénosti Mammotion. Bez pisemného
souhlasu spole¢nosti Mammotion nesmi zadna spolecnost ani jednotlivec tuto pfiru¢ku
jakymkoli zpusobem a z jakéhokoli divodu kopirovat, upravovat, reprodukovat,
pfepisovat ani pienaset. Tato pfiruéka se muze kdykoli zménit bez pFedchoziho
upozornéni.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, slouzi tento navod pouze jako navod k pouziti a
veskera prohlaseni a informace v ni obsazené nepredstavuji zadnou formu zaruky.

Zamysleny ucel pouziti

Sekacka Mammotion je uréena pro péci o travnik vdomacnosti a neni uréena pro komercni
pouziti.
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1 Bezpecnostni instrukce

DULEZITE
PRED ZAHAJENiIM POUZiVANiIi ROBOTA SI RADNE PRECTETE CELY TENTO NAVOD A PONECHTE SI
TENTO NAVOD PRO DALSi POUZiVANi A NEVYHAZUJTE JEJ

1.1 VSeobecné bezpecnostni pokyny

1. Pred pouzitim robota si peclivé prectéte a pochopte vsechny pokyny.
2. Pred prvnim pouZitim sekacky posekejte trdvu na vySku max. 10 cm.

3. Srobotem pouzivejte pouze originalni dily a pfislusenstvi doporuéené spolecnosti
Mammotion.

4. Nikdy nedovolte détem, osobam se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi
schopnostmi nebo s nedostatkem zku$enosti a znalosti, ani osobam, které nejsou s témito
pokyny obeznameny, aby robota pouzivaly. Vék obsluhy mlze byt omezen mistnimi
omezenimi.

5. NEDOVOLTE détem, aby se béhem provozu pohybovaly v blizkosti robota nebo si s nim hraly.
6. NEPOUZIVEITE robota v oblastech, kde si lidé nejsou védomi jeho pritomnosti.

7. Pfi manudlnim ovladani robota pomoci aplikace Mammotion vidy chodte — nikdy nebéhejte.
Budte opatrni na svazich a udrzujte spravny postoj a rovnovahu. Pfi manudlnim ovladani
prebirdte za robota veskerou zodpovédnost.

8. Nesedejte ani nestoupej na robota, adaptér, kabely, nabijeci zakladnu. Muze dojit k jejich
poskozeni a ztraté zaruky.

9. NEDOTYKEJTE se pohyblivych ¢asti, jako je Zaci kotou¢, noze a kola, dokud se veskery pohyb
zcela nezastavi.

10. Pokud robota pouzivate ve verejnych prostorach, umistéte kolem pracovni plochy vystrazné
cedule s nasledujicim textem: ,,Varovani! Automaticka sekacka na travu! Drzte se dal od
robota!DohliZejte na déti!“

11. NENECHAVEITE nikdy robota v provozu bez dozoru, pokud se v blizkosti nachazeji domaci
zvirata, déti nebo osoby.

12. P{iprovozu robota noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

13. Abyste predesli poskozeni robota a nehodam s vozidly a osobami, nenastavujte pracovni
oblasti ani propojovaci cesty pres na verejné cesty ani vefejné komunikace.

14. NEPRIPOJUIJTE ani se nedotykejte poskozeného kabelu, dokud neni odpojen od elektrické
zasuvky. Pokud se kabel béhem provozu poskodi, odpojte zastréku ze zdsuvky. Opotiebovany
nebo poskozeny kabel zvysuje riziko Urazu elektrickym proudem a mél by byt ihned vyménén
za novy. Obratte se neprodlené na autorizovany servis.

15. UdrZujte prodluZovaci kabely v dostatecné vzdalenosti od pohyblivych nebezpecnych ¢asti
robota, jako jsou Zaci noZze, aby nedoslo k poskozeni kabell a robota.
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16. NEMODIFIKUJTE robota sami. Upravy by mohly narusit jeho provoz, vést k vaZnému zranéni a
nebo poskozeni, nebo vést ke zruSeni zaruky. PouZivejte pouze origindlni dily a pfislusenstvi
schvalené spolecnosti Mammotion.

17. Pokud robot vydava neobvykly zvuk nebo signalizuje alarm, okamzité stisknéte tlacitko STOP.
18. Pravidelné (1x tydné) kontrolujte, zda vSechny ¢asti robota funguji normalné.

19. Pfed provadénim udrzby, ¢isténim robota nebo jeho kontrolou nejprve vypnéte robota a
vyjméte z néj kli¢. Pokud robot abnormadlné vibruje, pfed opétovnym spusténim zkontrolujte, zda
neni poskozeny. Robot nepouzivejte, pokud jsou nékteré jeho ¢asti poskozené nebo vadné.

20. Nedotykejte se Zacich nozu a kotoucul pokud je robot v provozu. Pfi manipulaci s Zacimi nozi a
kotouci nejprve vidy vypnéte robota, vytahnéte kli¢ a vidy pouZivejte ochranné rukavice.

21. Obrazky pouzité v tomto navodu jsou pouze orientacni. Podivejte se na skute¢ného robota.

22.V ptipadé bazénu na zahradé zajistéte, aby robot sekal travu v dostatecné vzdalenosti od hrany
bazénu (min. 50 cm). Vyrobek ma vodéodolnost IPX6 v pracovni poloze, neni vsak uplné
vodotésny.

23. Vodéodolnost IPX6 je v pracovni pozici robota.
24. Uzivatel je zodpovédny za nehody/nebezpedi, které vzniknou jinym osobam na jeho pozemku.

25. Robota a pfisluSenstvi smi opravovat a upravovat pouze autorizovany servis nebo odborné
zpusobild osoba, kterd byla proskolena v autorizovaném servisu.

26. Provozni a skladovaci teplota: 0°C — 40°C. Provozni teplota pro nabijeni: 5°C - 40°C.

1.2 Bezpecnostni pokyny k nabijeci zakladné

1. NEUMISTUJTE nabijeci zakladnu do mist, kde by o ni lidé mohli zakopnout.
2. NEUMISTUJTE nabijeci zakladnu do mist, kde hrozi stojatd voda.

3. Knabijeni robota pouZzivejte pouze originalni nabijeci zakladnu. Nespravné pouZiti mGze vést
k drazu elektrickym proudem, prehrati nebo uniku korozivni kapaliny z baterie. V pfipadé
uniku elektrolytu do oci, oplachnéte oci vodou nebo neutralizaénim prostfedkem a vyhledejte
lékarskou pomoc, pokud se korozivni kapalina dostane do odi.

4. UdrZujte nabijeci zakladnu a prislusenstvi alespor 60 cm od hoflavych materidld. Poruchy
nebo prehrati mohou predstavovat riziko pozaru.

5. Pfipripojovani napajeciho zdroje do zasuvky vidy pouzivejte proudovy chranic¢ (RCD) s
vypinacim proudem maximalné 30 mA.



1.3 Bezpecnostni pokyny k seceni

1.

Nesahejte rukama a nohama do blizkosti Zacich nozd. Nesahejte pod robota ani se ho
nedotykejte, kdyzZ je zapnuty.

Nezvedejte ani nepfemistujte robota, kdyZ je zapnuty.

Pred spusténim odstrante z travniku kameny, vétve, naradi, hracky ani jiné predméty, abyste
zabranili poskozeni nozd.

Na robota a nabijeci zakladnu NEPOKLADEJTE 74dné pfedméty.
NEPOUZIVEIJTE robota, pokud tlacitko STOP nefunguje.

Zabrante srazkam s lidmi nebo zviraty. Pokud se mu nékdo nebo néco dostane do cesty,
okamZzité robota zastavte.

VZdy robota vypnéte, kdyzZ se nepouziva.

NEPOUZIVEJTE robota sou¢asné s vysuvnymi zavlazovaci (sprinklery) a vyhnéte se umistovani
propojovacich cest v misté, kde jsou instalovany zavlazovace (sprinklery).

NEPOUZIVEJTE robota ve stojaté vodé nebo za silného desté.

1.4 Bezpecnostni pokyny k baterii

Lithium-iontové baterie mohou pfi nespravném zachazeni explodovat nebo se vznitit. Zabrante
demontazi, zkratim, vystaveni vodé, ohni nebo vysokym teplotam. Zachazejte s nimi opatrné a
vyvarujte se jakéhokoli mechanického nebo elektrického posSkozeni. Skladujte baterie mimo
dosah pfimého slunecniho zareni.

1.

Pouzivejte pouze originalni nabijeci zakladnu a napajeci adaptér. Nekompatibilni nabijecky
mohou zpUsobit uraz elektrickym proudem nebo prehrati.

NEPOKOUSEJTE se opravovat ani upravovat baterie. Pokusy o opravu mohou vést k vaznému
zranéni v disledku vybuchu nebo urazu elektrickym proudem. V pfipadé Uniku jsou uvolnéné
elektrolyty korozivni a toxické.



2 Uvod

2.1 LUBA 3 AWD konfigurace
LUBA 3 AWD modelové varianty pro EU:

Model Konfigurace

LUBA 3 AWD 1500 ® Robot

e Nabijeci zakladna

LUBA 3 AWD 3000

® Robot

LUBA 3 AWD 5000 ® Nabijeci zakladna



2.2 O sekacce

Pohled zeshora

Destovy senzor

2.

Tlacéitko STOP

1.

Vision modul

4.

360°LiDAR

3.

Naraznik

6.

tlo

Své

5.

Madlo

8.

LED narazniku

7.

Tlacitka

10.

LED

Bocni

9.



Tlacitka

Tlacitko Popis

(!) Dlouhym stiskem sekacku vypnete/zapnete.

._4._.4‘( Dvojitym stiskem spustite Zaci kotouce do nejnizsi polohy pro jejich vycisténi.
Dvojitym stisknutim odemknete robota pouze po nouzovém zastaveni.
(s,,,b V ptripadé nouze stisknéte tlacitko STOP.

® Stisknéte postupné pro pokracovani v seceni.

11_‘41 > ® Stisknéte a podrzte -i.!f po dobu 5 sekund, poté stisknéte \_> pro aktivaci
DropMow. DropMow se pouziva k jednorazovému sec¢eni nezmapovanych
travnik( nebo k Upravé travniku mimo zmapované oblasti.

ﬁ > Postupnym stisknutim zahdjite ndvrat do nabijeci zakladny.



Pohled zespodu

11.

13.

15.

17.

Zaci n(iz 12.
IR pfijimac 14.
Omni kolo 16.

Bezpecnostni kli¢

Zaci kotout

Nabijeci kontakt

Kolo



Nabijeci zakladna a RTK referencni stanice

(3]
1. LED RTK referencni stanice 2. Radiova anténa
3. St¥iska 4. LED nabijeci zakladny

5. Nabijeci kontakt



LED kontrolky

Sekacka
LED Stav Popis
Cervena sviti Robot funguje spravné.
. ) . ® OTA aktualizace.
Cervena pulsuje ® Robot se nabiji.
® Tlacitko STOP aktivovano.
® Vybita baterie.
Cervend pomalu ® Robot uvizl.
blika ® KIli¢ neni v sekacce spravné vlozen.
Bo&ni LED ® Robot byl nadzvednut/nahnut/preklopen.
Cervend rychle ® Robot vykazuje chybu (vice v aplikaci).
blika ® Aktualizace robota selhala.
® Robot je vypnuty.
N ® Robot je ve stand by rezimu.
Nesviti ® Bocni LED jsou vypnuté v aplikaci.
® Robot je v manudlnim rezimu, ale aktualné je
neaktivni.
Nabijeci zakladna
LED Stav Popis
Zelenad blika Robot je zaparkovan v nabijeci zakladné.
Zelen sviti Robot neni zaparkovan v nabijeci zadkladné.
LED
Cervena sviti Chyba nabijeci zakladny.
Nesviti Neni pfipojena k elektrické siti.



RTK referencni stanice

LED

LED

Stav Popis

Modra blika RTK se aktualizuje.

Zelena blika RTK se inicializuje.

Zelend sviti RTK funguje spravné pres Datalink.
Modra sviti RTK funguje spravneé pres Internet.

® Mistni ¢as je mezi 18:00 a 8:00.
Nesviti
® Neni pripojena do elektrické sité.

Cervena sviti Chyba RTK referencni stanice.

2.3 Pouzité symboly

Tyto symboly naleznete na vyrobku. Peclivé si je prostudujte:

D{1C

TS-A210-2807501
E210-1C280750M6

D{ }1C

TS-A012-1201002

C€

Made in China

hi¢

oy
L

Pouzijte odnimatelny napajeci adaptér TS-A012-1201002.

Pouzijte odnimatelny napdjeci adaptér
TS-A081-2703002/ADS-81EJ-27-5.

Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi CE. BLAKAR trading s.r.o. prohlasuje, Ze
stanoveny vyrobek je ve shodé a splfiuje smérnici 2014/53/EU. PIna verze prohlaseni o
shodé je k dispozici na www.blakar.cz/prohlaseni-o-shode

Tento vyrobek je vyroben v Ciné.

Tento vyrobek neni dovoleno likvidovat jako béZny domovni odpad.
Zajistéte ekologickou likvidaci vyrobku v souladu s mistnimi ptredpisy. Vice
informaci na www.asekol.cz

Tento vyrobek mlze byt recyklovan.
Vice informaci na www.ekokom.cz
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Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt vystaveno vlhkosti a vodé.

Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt zakryto.

=] )

Nesmi se prevracet.

Tento vyrobek je kiehky.

Na baleni tohoto vyrobku ani na vyrobek a jeho pfislusenstvi se nesmi
Slapat, sedat ani stoupat.

Spotrebic tridy III.

& O re w¥

N — Varovani - nedotykejte se rukama ani nohama pohyblivych ¢asti vyrobku
0 not touch rotating blade. ° .r
Ne touchez pas la lame rotative a Zacich nozd, pokud se pohybu“.

VAROVANI: Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectéte cely navod.

VAROVANI: Nebezpeti vymriténi predmétdl proti télu. BEhem provozu
I-f udrzujte dostatecnou bezpecnou vzdalenost od vyrobku.
& VAROVANI: Nedavejte ruce ani nohy pod zapnuty nebo spustény vyrobek.

PFi manipulaci s vyrobkem nebo jeho zvedanim vypnéte nejprve vyrobek a

E? vyjméte z néj klic.
& VAROVANI: Nikdy nejezdéte na vyrobku. Nikdy neddvejte ruce ani nohy
g do blizkosti rotujicich nozd nebo pod zapnuty vyrobek.

-1N-



V 4 V' d

3 Zahdajeni pouzivani

3.1 Sestaveni robota

1. Opatrné povytahnéte konektor na kabelu ze sekacky a pfipojte konektor do narazniku.
2. Stisknéte a pridrZte dvé aretacni tlacitka na ndrazniku a zasurite naraznik do sekacky. LED
kontrolka na narazniku musi sméfrovat vzharu.

3. Umistéte a zasroubujte dva Srouby z horni strany narazniku pro jeho zajisténi.

-12 -



4. Umistéte robota koly vzhiru na mékky, Cisty povrch, davejte pozor, abyste neposkodili modul
LiDAR a nainstalujte bocni narazniky. Utahnéte Srouby pomoci pfilozeného Sestihranného

Sroubovaku.

5. Sundejte zespodu robota prepravni bezpecnostni kryt.

-13 -



3.2 Instalace nabijeci zakladny

Vyberte vhodnou lokaci pro umisténi nabijeci zakladny

Nabijeci zakladna je misto, kde vas robot parkuje a dobiji se. Pro zajisténi bezproblémového
provozu se ujistéte, Ze misto instalace splfuje nasledujici podminky:

® Rovny povrch: Oblast musi byt bez hrbold, svah( nebo kamena.
® Blizky zdroj napajeni: Pro napajeni nabijeci zakladny je nutnd pfistupna elektricka zasuvka.

® Volné okoli: Do vzdalenosti 1 m vlevo, vpravo a pred nabijeci zakladnou se nesmi nachazet
zadné prekazky (jako jsou stromy nebo domy ¢i jiné objekty).

® Umistéte nabijeci zakladnu do mista s volnym vyhledem na oblohu.

WY

4—)0

21 m/3.3 ft 21 m/3.3 ft

W1

W1 >1m/3.3 ft
WY
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Sestaveni nabijeci zakladny

1. Pfipojte stfiSku na horni stranu nabijeci zakladny.

2. K upevnéni nabijeci zakladny na zvoleném misté pouZzijte ¢tyti priloZzené koliky. Ujistéte se,
Ze nabijeci zakladna sméfuje najizdéci plochou k travniku

POZNAMKA

Pokud je nabijeci zakladna instalovana na betonovém povrchu, zajistéte ji
rozpérnymi Srouby (nejsou soucasti baleni).

Wi Wi

Wit Wi

Wi
Wi W ™ Wi Wi

Wi Wi

W1

-15 -



Propojte napdjeci kabel (delsi kabel) s napajecim adaptérem. Adaptér umistéte na suché
vétrané misto.

Zapojte napajeci adaptér do elektrické zasuvky. Kabel zajistéte k podkladu pomoci
pfilozenych kabelovych kolika.

PRED PRVNIM POUZITIM VLOZTE SEKACKU MANUALNE DO ZAPOJENE NABIJECI ZAKLADNY.
NEZAPINEJTE JI. JAKMILE SE SEKACKA NAPOJi NA KONTAKTY NABIJECI ZAKLADNY, SAMA SE
AKTIVUJE A ROZSVITI SE BOCNI LED SVETLA. Nechte seka¢ku pIné nabit.

POZNAMKA
@ Pfed prvnim pouzitim nechte sekacku plné nabit a aktualizujte ji.
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3.3 Instalace RTK referencni stanice (neni soucasti baleni, lze
zakoupit samostatné, neni nutna pro provoz sekacky LUBA 3
AWD)

Vhodné misto pro umisténi RTK referencni stanice

Pro optimalizaci vykonu RTK systému musi byt RTK referenéni stanice umisténa v otevieném
prostoru s otevienym volnym vyhledem na oblohu, aby byl zajistén kvalitni pfijem satelitnich
signal( a spravna korekce pro robotickou sekacku. Postupujte dle pokyn( nize:

® Otevieny prostor: Z oblasti by mél byt neruseny vyhled na oblohu.

® Blizky zdroj napajeni: Je vyZzadovana pristupna elektrickd zasuvka s s proudovym chranicem
(RCD) s vypinacim proudem maximalné 30 mA .

® Silny signal Wi-Fi: Podporovana je sit 2,4 GHz.

® Volné okoli: Udrzujte vzdalenost alespon 3m mezi RTK referencni stanici a jakoukoli zdi nebo
stromem.

Open Sky \
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Sestaveni RTK referencni stanice

1. Spojte obé ¢asti montazni tyce a prisSroubujte k nim trojzubec dle obrazku.
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3. Protdhnéte kabel od RTK referencni stanice montdzni tyci dle obrazku.
4. Pripojte RTK referencni stanici na montazni ty¢ dle obrazku.

[

7]

o (3

5. Bezpecné nainstalujte RTK referencni stanici pobliz nabijeci zakladny.
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6. Propojte kabel od RTK referencni stanice s kabelem od nabijeci zdkladny (kratsi kabel).
7. Zajistéte kabel k montazni ty¢i pomoci svorek.

(
=~
T
8

3.4 Stazeni Mammotion aplikace

Naskenujte QR kdd a stdhnéte si zdarma aplikaci Mammotion z Android nebo Apple store,
pripadné ji v téchto obchodech vyhledejte.

Po instalaci aplikace se prosim zaregistrujte a prihlaste. BEéhem pouzivani vas aplikace mize v
pfipadé potreby pozadat o pristup k Bluetooth, poloze a mistni siti. Pro optimalni vykon se
doporucuje povolit vySe uvedend oprdvnéni. Dalsi informace naleznete v nasi Zasadach ochrany
osobnich udajd (v aplikaci prejdéte do sekce Profil > O aplikaci Mammotion > Zasady ochrany
osobnich udaju).

Pokud se chcete prihlasit pomoci Gctu treti strany, kliknéte na G nebo .’ na prihlasovaci strance
a pokracujte.

Upozornéni na ochrannou znamku:

. ’ 4 0 £ .
@ Ikona “ G ” je ochrannou znamkou spoleénosti Google LLC. Ikona “ @ ” je
ochrannou znamkou spolec¢nosti Apple Inc. VSechny ochranné zndmky uvedené v
této prirucce jsou majetkem pftislusnych vlastniku.
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3.5 Nastaveni sekacky

POZNAMKA
@ ® UdrZujte vzdalenost mezi telefonem a robotem 3 m nebo méné.

® Pokud pouzivate mobilni data 4G, mizZete nastaveni Wi-Fi preskocit.

Kliknéte na + pro pfidani robota.
Postupujte podle pokyn( na obrazovce a propojte robota s Wi-Fi.

Postupujte podle pokyn( na obrazovce a aktivujte vestavénou SIM kartu.

N A

Aktualizujte sekacku prfed zahajenim pouzivani na nejnovéjsi verzi.
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Pokud jste béhem procesu propojeni robota neaktivovali SIM s 4G daty, mGzete tak ucinit
kliknutim na stavovy fadek na domovské strance:

1. Kliknéte na stavovy fadek na domovské strance.
2. Kliknéte na 4G tlacitko.

3. Klepnéte na Aktivovat a pockejte na uspésné dokonceni aktivace.

( N
*ormanam_e_*{* = ;ﬁk@""s m%]

a 2}

Mammotion
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w ©
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[ 3 +
Start Task

[} 9

Device
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3.6 Pfiprava pred zahajenim seceni

® Pred prvnim pouzitim posekejte travnik na vysku max. 10 cm.
® Odstrante z travniku necistoty, hromady listi, hracky, draty, kameny a dalsi predméty.

® Ujistéte se, Ze na travniku nejsou Zaddné déti ani zvirata.
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Ujistéte se, Ze je robot spravné pripojen k nabijeci zdkladné a Ze bocni LED sviti cervené.
Poté dokoncete kalibraci v aplikaci.

Pro dosazeni nejlepsich vysledki seceni se doporucuje sekat za suchého pocasi. Sekani v desti
mUze zpUsobit prilepeni travy k robotu a uklouznuti. NESEKEJTE za Spatného pocasi, jako je
silny dést, bourky nebo snih.

Wi W )
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3.7 Mapovani a seceni travniku

1. Kliknéte na Vytvorit oblast na domovské strance.

2. Prettéte sia fidte se pokyny v aplikaci, abyste ovéfili, ze je vas robot
pfipraven k mapovani.

3. Kliknutim na Zahajit mapovani spustte mapovani travniku.

4. Po dokonceni mapovani klepnéte na Sekat a spustte seceni.

P >
22 8 0me g O

a o

Mammotion
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Standby
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Nepresouvejte RTK referencni stanici po vytvoreni mapy. V ptipadé premisténi RTK referencni
stanice prejdéte do ) > Nastaveni robota > Smazat mapu, kde smazte aktudlni mapu a poté
znovu namapujte travnik.
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3.8 Nabijeni

POZNAMKA
@ Pro zahdjeni ndvratu do nabijeci zakladny musi byt sekacka v oblasti seceni.

Ndvrat do nabijeci zakladny

® Klepnéte na EQ na strance Mapa v aplikaci Mammotion. NEBO

® Kliknéte na tlacitko ﬁ, a poté na tlacitko Q na téle sekacky.
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4 Denni seceni

4.1DropMow

V rezimu DropMow neni potfeba Zadné mapovani — staci sekacku polozit, stisknout tlacitka ,,Mow
& Start” a sekacka zacne sekat v pravidelném vzoru tvaru pismene N ve sméru, kterym pravé
stoji. Docasné vytvorend mapa se neukladd, coz je idedlni pro rychlé a jednorazové seceni.

Mezi doporucené poufZiti patfi:

® Seceni oblasti, kam se robot bézné nedostane.

® Docasné ukoly seceni, které nevyzaduji kompletni mapu.

Pouziti DropMow:

e Kliknéte na @ > Funkce Beta > DropMow v aplikaci.

Vs

N
3 2 i Ors geov O

e o

Mammotion
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S

Standby
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NEBO

® Stisknéte a pfidrzte tla(\flltkO%ll po dobu 5s, a poté stisknéte tlacitko na téle robota.
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4.2 Bézna uloha (Individualni nastaveni)

PfizplGsobeni tkolu seéeni:

1.

2
3.
4

Kliknéte v aplikaci na obrazek robota pro vstup na stranku Mapa.
Kliknéte na B Sekat pro vstup na stranku oblasti.

Kliknéte na Oblast seceni pro vybér oblasti, kterou chcete sekat.
Kliknéte na Nastaveni pro konfiguraci nastaveni ukolu.

Kliknéte na Start pro zahdjeni seceni.

' ™ g ~
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4.3 Naplanovanauloha

POZNAMKA
@ e Ulohy nelze vytvaret, kdy? robot pracuje.

e Ulohy Ize nastavit po vytvoreni oblasti seceni.

Naplanovani ulohy automatického seceni:

1. Nadomovské strance kliknéte na +, pokud jesté nebyla vytvorena Zzadna uloha.
2. Kliknéte na Oblast seceni pro vybér oblasti k seceni.

3. Kliknéte na Nastaveni pro nastaveni parametr(.

4. Kliknéte na Planovac pro nastaveni data a ¢astu, poté kliknéte na Ulozit.

5. Nakonec kliknéte na Ulozit pro kompletni ulozeni naplanované ulohy seceni.
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4.3 Naplanovana uloha

POZNAMKA
@ e Ulohy nelze vytvaret, kdy? robot pracuje.

e Ulohy Ize nastavit po vytvoreni oblasti seceni.

Naplanovani ulohy automatického seceni:

1. Nadomovské strance kliknéte na +, pokud jesté nebyla vytvorena zadna uloha.
2. Kliknéte na Oblast seceni pro vybér oblasti k seceni.

3. Kliknéte na Nastaveni pro nastaveni parametr(.

4. Kliknéte na Planovac pro nastaveni data a ¢astu, poté kliknéte na Ulozit.

5. Nakonec kliknéte na UlozZit pro kompletni uloZeni naplanované ulohy seceni.
No-go zéna

No-go zdéna je oblast, které se ma vas robot zcela vyhnout. Je klicova pro ochranu robota pred
poskozenim a pro jeho udrzeni mimo citlivé nebo nebezpecné oblasti. Robot nebude sekat v
zakazovych zénach.

Doporucené pouziti zahrnuje:

Nizké zadhony, zejména nizsi nez 20 cm.
Okraje vodnich ploch, jako jsou rybniky nebo bazény, zejména tam, kde neni jasna hranice.
Prihledné predméty, jako jsou sité proti hmyzu nebo sklenéné dvefre.

v o

Malé nebo nizko polozené prekazky, napr. Silry na pradlo, lana od stanu nebo vodovodni
potrubi.

Domecky pro domdci mazli¢ky napf. psi bouda.
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® \ysoce cenné nebo choulostivé rostliny, véetné plodin a okrasnych rostlin.

® ZavlaZovaci zafizeni, jako jsou hadice a postfikovace (sprinklery).

"/7- -V\"

No-stop zéna

No-stop zdna je oblast, kde robot vypne funkci vyhybani se prekazkam a nezastavi se pred
zadnymi prekazkami pfi cesté do pracovni oblasti nebo na jiné misto a pfi ndvratu do nabijeci
zakladny. Jsou uzite€né pro slozité, ale bezpeéné oblasti, kde by robot jinak mohl uviznout.

Doporucené pouziti zahrnuje:
® Plochy travniku, které mohou byt kvili sezonnim zméndm mylné rozpozndany jako neplatné.

® Plochy s nizkymi, bezpecnymi prekazkami.
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PFidani virtualni zdi/ No-go zény / No-stop zény

1. Kliknéte na obrazek robota na domovské strance pro pfristup na stranku Mapa.
2. Kliknéte na Mapa.

3. Kliknéte na Vytvorit.

4. Vyberte Virtualni zed’/ No-go zéna / No-stop zéna a dokondete pridani podle pokynd v
aplikaci.
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5.2 Nastaveni seceni

Mod seceni

Vyberte optimalni mdd na zakladé stavu vaseho travniku a poZzadovaného vzhledu v nabidce
Sekat > Nastaveni > Mad seceni.

® Pouze obvod: Seceni pouze obvodu travniku.

® Zigzag: Seceni klasickych pruhovanych linii.

e Sachovnice: Seéeni kiizem pro husty a rovnomérny povrch travniku.

® Adaptivni Zigzag: Robot automaticky upravuje drahu seceni po délce pro vyssi efektivitu.
Vzor (tisk na travnik)

Pridejte do mapy text nebo obrazky. Na mapé prejdéte do nabidky Vytvofit > Vzor a pfidejte vzor.
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5.3 Bezpecnost a ochrana

Detekce prekazek
Upravte reakci robota na objekty a ménici se terén v jeho secici draze. V nabidce Seceni >
Nastaveni > Rezim detekce prekazek si mlzete vybrat jednu ze tfi Urovni citlivosti:

® Sensitive (citlivy): Zvysuje citlivost robota na standardni prekazky i na netravnaté plochy
(napf. chodnik, Stérk). Tento rezim pouzivejte na slozitych travnicich.

® Standardni: Detekuje a vyhyba se béznym prekazkam (napt. hrackam, nabytku), se kterymi se
setka béhem seceni. Toto je doporucené vychozi nastaveni.

o Off (vypnuty): Vypne detekci prekazek. Pouzivejte pouze ve specifickych, kontrolovanych
prostfedich, kde detekce neni nutna nebo narusuje plnyuly provoz.

Destovy senzor

Vas robot je vybaven vestavénymi deStovymi senzory. Pokud jsou tyto senzory aktivovany, robot

automaticky prestane sekat a vrati se do nabijeci zakladny, jakmile detekuje dést.

® Tuto funkci zapnete/vypnete v Nastaveni > Destovy senzor.
Bezpecnost pro nocni zivoCichy

Tato funkce pomaha chrédnit nocni Zivocichy béhem noéniho provozu. MizZete nastavit robota tak,
aby v nocnich hodindch Seceni nizkou rychlosti nebo Zastavit seceni.

® Tuto funkci povolte v Nastaveni > Bezpec¢nost pro nocni ZivocCichy.

5.4 Zabezpeceni a sledovani

Geo-fence Alarm
Aplikace vam zasle push notifikaci, pokud se robot vzdali od uréené pracovni oblasti o vice nez 50
m, a upozorni vas tak na potencidlni neopravnény pohyb.

® Chcete-li funkci pouzit, prejdéte do sekce Profil > Najit moje zafizeni a povolte Oznameni o
poloze.

GPS sledovani

Pokud se vas robot ztrati, mizZete sledovat jeho polohu v redlném ¢ase pomoci GPS, za
predpokladu, Ze byl robot propojen s aplikaci Mammotion.

® Chcete-li funkci pouzit, prejdéte do sekce Profil > Najit moje zafizeni a povolte Zaznam polohy.
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5.5 Polohovani

Robot pouziva pro uréovani polohy modul LiDAR 360°, Al Vision modul a jako dal$i moZnost je RTK
referencni stanice. Chcete-li pfepnout reZzim urcovani polohy, prejdéte do Stavového radku >
ReZim urcovani polohy. Anténa pres datovy kanal.

Anténa pres datalink

RTK referencni stanice pfijima korekce satelitniho signdlu a vysila je pfimo robotovi pomoci
vyhrazeného signalu LoRa. Tento reZim nabizi nejstabilnéjsi a nejrychlejsi komunikaci korekénich
dat.

Doporucené pouziti: Travniky, kde je mezi RTK referencni stanici a robotem prima viditelnost
nebo minimalni pfekazky a robot se nachazi v dosahu signalu LoRa.

Anténa pres internet

RTK referencni stanice pfijima korekce satelitniho signalu a odesild je robotovi pomoci internetu.
Tento reZim rozsifuje provozni dosah.

Doporucené pouziti:
® Velké nebo slozité travniky, kde je vzdalenost pfilis velkd pro anténu pres datalink.

® Travniky se silnym a stabilnim pokrytim Wi-Fi signdlem pro RTK referencni stanici i robota.

iNavi (NetRTK)

Robot prijima RTK korekce pfimo ze vzdalené cloudové sluzby prostfednictvim sité 4G, ¢imz
eliminuje potfebu lokdlni RTK referencni stanice na vasem pozemku.

Doporucené pouziti: Travniky, kde nejsou vhodna mista pro instalaci RTK referencni stanice a
jsou pokryty stabilni siti 4G.
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5.6 Odeslani Logs (zaznamu)

Pokud se béhem pouzivani setkate s jakymikoli problémy, miZete nahrat odpovidajici logs
(zdznamy), které pomohou nasemu tymu technické podpory problém diagnostikovat a efektivné
vyfesit. Zaroven kontaktujte lokdlni autorizovany servis a projdéte s nimi aktualni situace a
mozné feseni.

Postup odeslani logs (zdaznamu):

1. Kliknéte na Q) pro vstup do Nastaveni.

2. Vstupte do Odeslani Logs a postupujte dle pokyn( v aplikaci.

NEBO:

Prejdéte do Profil > Upload Logs a postupujte dle pokyn( v aplikaci.
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5.7 Aktualizace firmware

Pro optimalni zaZitek se ujistéte, ze vas robot pouziva nejaktualnéjsi firmware, a pokud ne,
aktualizujte firmware.

Aktualizace firmware:

1. Kliknéte na > Informace o zafizeni > Verze robota pro aktualizaci firmware.

2. Ujistéte se, Ze je robot pripojen ke stabilni siti (Wifi nebo 4G).

3. Beéhem aktualizace nesmite ukoncit aplikaci, provadét jiné operace ani vypnout robota.
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6 Udrzba

Pro optimdlni vykon seceni a prodlouZeni Zivotnosti vasi sekacky, Mammotion dUrazné
doporucuje provadét kontrolu a Udrzbu sekacky jednou tydné. Pro bezpecnost a efektivnost, v
prGbéhu udrzby a kontroly sekacky, vidy pouZivejte bezpecnostni rukavice, dlouhé kalhoty a
pracovni boty, vyvarujte se v pribéhu udrZzby nosit oteviené sandaly nebo byt naboso.

Pfed zahajenim Cisténi se ujistéte se, Ze je sekacka kompletné vypnuta a kli¢ je vyjmuty.
Vzdy sekacku vypnéte, pokud ji pokladate spodni stranou vzhiru.

Pri pokladani sekacky spodni stranou vzhiru vidy zajistéte LiDAR a Vision modul tak, aby
nedoslo k jeho poskozeni.

K ¢isténi robota NEPOUZIVEITE vysokotlaky €isti¢ ani rozpoustédla.
Po umyti se ujistéte, Ze je robot umistén na zemi v pracovni poloze, nikoli koly vzharu.

Podvozek robota a spodni stranu robota nemyjte tlakovou vodou ani vodou z hadice. K ¢isténi
pouzivejte napf. jemny kartacek, plastovou skrabku a navlhéeny hadrik.

6.1 Cisténi

Robot

Q vyjmuty.
°

VAROVAN(

® Pred zahdjenim CiSténi se ujistéte se, Ze je sekacka kompletné vypnutd a kli¢ je

Vzdy sekacku vypnéte, pokud ji pokladate spodni stranou vzharu.

® Pri pokladani sekacky spodni stranou vzhlru vZdy zajistéte LiDAR a Vision modul
tak, aby nedoslo k jeho poskozeni.

Kryt sekacky

K cisténi krytu sekacky pouzijte mékky karta¢ nebo vlhky hadfik. Nepouzivejte alkohol, benzin,
aceton nebo jina korozivni nebo tékava rozpoustédla, protoZze mohou poskodit vzhled a vnitfni
soucasti sekacky
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Spodni cast sekacky

Pri Cisténi pouzivejte ochranné rukavice. Pouzijte karta¢ nebo plastovou Skrabku pro odstranéni
naschlych necistot. Zkontrolujte Zaci noZe a kotouce, ocistéte je od vSech necistot a vyzkousejte,

zda se mohou volné otacet. Na Cisténi nikdy nepouzivejte proud vody nebo tlakovou mycku.
Na Cisténi nepouzivejte ostré predméty

Sundejte Zaci kotouce (A) a chranice Zacich kotouct (B) a ocistéte spodni ¢ast sekacky,uloZeni pod
chranici Zzacich kotouc(, chranice Zacich kotouct i samotné Zaci kotouce.

Kola
Ocistéte kola od vSech necistot pomoci kartacku.

Vision kamera/ LiDAR modul

Otrete predni ¢ast vision modulu a LiDAR jemnymnmikrovldknovym hadfikem, abyste odstranili
pfipadné skvrny a necistoty.

Zadni ¢ast s nabijecimi kontakty

Pravidelné kontrolujte a Cistéte nabijeci kontakty a infraderveny pfijima¢ jemnym hadfikem,
abyste odstranili posekanou travu a necistoty. UdrZzovani téchto ¢asti v Cistoté predchazi
selhani nabijeni. Nabijeci kontakty osSetfujte ptipravkem na kontakty napr. Kontakt 61. Zabrarite
slimakam ¢i dalsim zvitatm, aby se dostala k nabijecim kontaktdm sekacky, které mohou
nenavratné poskodit.
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Cisténi nabijeci zakladny

Ocistéte nabijeci kontakty a infracerveny vysila¢ jemnym hadfikem, abyste odstranili zbytky travy
a necistoty. UdrZovani téchto soucasti v Cistoté zajistuje spravné nabijeni a zabranuje selhani
dobijeni. Kontakty oSetfete pfipravkem na kontakty napf. Kontakt 61. Zabrarte slimakim ci
dalsim zvifatlim, aby se dostala k nabijecim kontaktlm zakladny, které mohou nendvratné

poskodit.

6.2 Udrzba Zacich kotouét a nozu
VAROVANI

® Pfivyméné Zaciho kotouce nebo noz{l vidy pouZivejte ochranné rukavice. BEéhem
instalace noz(i NEPOUZIVEITE elektricky Sroubovak.

& ® Privyméné Zaciho kotouce nebo nozd vyménte vSechny Srouby najednou, abyste
zajistili optimalni fezny vykon.

® Poinstalaci se ujistéte, Ze se vSechny Zaci noze volné otaceji.

® Pro zajisténi optimalniho vykonu pfi dlouhodobém skladovani udrzujte unasec Zaciho
kotouce suchy a Cisty. Pravidelna udrzba hfidele motoru pomaha predchazet usazovani
necistot a vlhkosti, které mohou ovlivnit funkci motoru.

® Zaci noZe jsou povazovdany za spotfebni material a mély by byt vyménény, pokud se silné
opottebuji. Zaci noze se doporucuje vyménit kazdé 2-3 mésice nebo po 150 hodinéch
pouzivani. U silnéjsi travy mlzZe byt nutna castéjsi vymeéna nozl priblizné jednou za 1-2
mésice nebo po 150 hodninach pouzivani.

® Mokra trdva se pravdépodobnéji pfilepi na noze a spodni ¢ast robota, coz muze zhorsit vykon
a vést k nutnosti ¢astéjsiho cisténi. Pro optimalni vykon a dlouhodobé zdravi travniku se
doporucuje vyvarovat se seceni pfi silném desti nebo pfi pfilis vihké travé.
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Vyména Zacich nozi
1. Vypnéte robota a vyjméte z néj klic.

2. Umistéte robota koly vzhiru na mékky, Cisty povrch a davejte pozor, abyste neposkodili
modul LiDAR.

3. Odsroubuijte staré Zaci noze pomoci dodaného Sroubovaku s kfizovym bitem.

4. Nainstalujte nové Zaci noZe pomoci novych dodanych Sroub(. Ujistéte se, Ze se noZe volné
otaceji a jsou bezpecné nainstalovany.
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6.3 Udrzba baterie

® Pied dlouhodobym skladovanim nechte baterii plné nabit, aby nedoslo k jejimu nadmérnému
vybiti.

PIné nabijte baterii kazdych 90 dni, i kdyZ se nepouziva.

® Pred uloZzenim nebo nabijenim se ujistéte, Ze jsou nabijeci kontakty na robotu Cisté a suché.

6.4 Zimni uskladnéni

Abyste zajistili optimalni stav robotické sekacky pro pfiSti sezonu seceni, fadné ji i nabijeci
zakladnu uskladnéte. Pokud v zimé okolni teplota klesne pod 0 °C, uchovavejte robotickou
sekacku a nabijeci zakladnu uvnitf.

Uskladnéni robota

1. Ovladejte sekacku mimo nabijeci zakladnu a ujistéte se, Ze je plné nabita.
2. Vypnéte sekacku a vyjméte klic.

3. Vycistéte sekacku (kryt, kola, podvozek, 3D Vision modul atd.) vihkym hadrikem nebo
mékkym kartackem. Nikdy nemyjte sekacku vodou pred uskladnénim.

4. Nechte sekacku uschnout.

Osetrete nabijeci kontakty antikoroznim mazivem napr. Kontakt 61. NEAPLIKUJTE chemikalie
na zadné jiné ¢asti sekacky, zejména na kovové kontaktni plochy, kromé konektorda.

Sejméte predni naraznik a vycistéte pripojovaci stérbinu kartd¢em a zkontrolujte kontakty.
Ocistéte predni naraznik jemnym kartackem.

Opét se ujistéte, Ze jste vyjmuli ze sekacky klic.

© ® N O

Uskladnéte sekacku uvnitf na dobre vétraném a suchém misté.

10. Pred pfisti zaci sezénou nainstalujte opét na sekacku ndraznik, vlozte kli¢ a nechte sekacku
plné nabit.

Uskladnéni nabijeci zakaldny

Odpojte napajeci adaptér ze zasuvky a od nabijeci zakladny.
Vysroubujte z podkladu koliky.
K dikladnému vycisténi nabijeci zakladny pouzijte jemny kartac a hadfrik.

Nabijeci kontakty mlzete oSetfit antikoroznim mazivem napfiklad Kontakt 61.

i 2w NP

Uskladnéte nabijeci zakladnu uvnitf na suchém a dobfe vétraném misté.
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Uskladnéni RTK referencni stanice

Pokud venkovni teplota neklesne v zimné pod 0°C:

1. Odpojte adaptér od RTK referenéni stanice.
2. Omotejte kabel RTK referencni stanice kolem stanice a zaSroubujte ochrannou krytku.

3. Zakryjte RTK referencni stanici plastovym sackem nebo krytem.
Pokud budete postupovat podle téchto pokyna a RTK referenéni stanici nepremistite, nebudete
muset mapu mazat a vytvaret novou pro dalsi sezénu seceni.
Pokud venkovni teplota klesne v zimné pod 0°C:
Pokud je RTK referencni stanice na zemi, postupujte takto:
Smazte mapu v Mammotion aplikaci.

Odpojte RTK referencni stanici od adaptéru.

Sejméte RTK referencni stanici z montazni tyce.

K ¢isténi RTK referencni stanice pouzijte jemny hadrik.

1
2
3
4. Odsroubujte radiovou anténu.
5
6. Uskladnéte montazni tyc.

Vv

nové sezéné umistéte opét RTK referencni stanici na zahradu a vytvorte novou mapu.

Pokud je RTK eferenéni stanice instalovana na sténé/stfese, postupujte takto:
1. Odpojte RTK referencni stanici od adaptéru.

2. Sejméte RTK referencni stanici z ndsténného drzaku.
3. Odsroubujte rddiovou anténu.
4. K isténi RTK referencni stanice pouZijte jemny hadrik.

V nové sezdné seceni znovu nainstalujte RTK referencni stanici na plivodni misto. Neni tfeba mazat
mapu a premapovat, protoze umisténi RTK referencni stanice zlistava nezménéno.
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7 Pfevoz a prenaseni

Pro pfepravu na dlouhé vzdalenosti spole¢nost Mammotion doporucuje pouZit originalni obal pro
robota, nabijeci zdkladnu i RTK referencni stanici.

Pro bezpecné prenaseni robota:
1. Vypnéte robota.

2. Zvednéte robota za madla na bocich.

3. Drzte Zaci kotouce dal od téla.

-4] -



8 Likvidace

UPOZORNENI

Baterii vyjméte pouze pfi likvidaci produktu. V opacném pripadé ztratite zaruku,
nebot baterii miZe vyménovat za novou pouze odborné zplisobila osoba.

Pfi likvidaci vyrobku dodrzujte mistni pfedpisy a pozadavky. Nevyhazujte baterie do bézného
domovniho odpadu. Vyjméte baterii a odevzdejte ji na sbérném misté.

Vyjmuti baterie:

1. Vypnéte robota, vyjméte z néj kli¢ a otocte robota a povolte Srouby pomoci pfilozeného

Sestihranného Sroubovaku. Z
Sk X30PES
v
X =l %,
<

2. Otocte robota do svislé polohy a poté sejméte horni kryt a stfedovy ram.
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3. Prestrihnéte stahovaci pasku a odpojte kabely baterie.

4. \lyjméte baterii.
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9 Specifikace

9.1 Technicka specifikace

Standardni verze (Vyska seceni: 25-70 mm)

LUBA 3 AWD

Specifikace
1500 3000
Model LUB3S1 LUB3S2
Max. plocha seéeni 1,500 m? 3,000 m?
Max. pocet
15 30

oblasti
seceni
Pohon Pohon vsech kol (AWD)
Max. sklon svahu 80% (38.69)
Max. sklon na obvodu 40% (21.8°)
Prejezd nerovnosti 50 mm
Sitka sedenf 400 mm
Vyska se€eni
(elektronicky 25-70 mm
nastavitelnd)
Délka nabijeni (15-100%) 80 min 105 min
Vydrz baterie
(100-15%) az 113 min a? 150 min
Automatické dobijeni ano
GPS lokalizace ano
Geo-fencealarm ano
Vision Geo-fence ano
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5000

LUB3S3

5,000 m?

50

130 min

az 180 min



Standardni verze (Vy$ka seceni : 25-70 mm)

Senzor zdvihu

Senzor naklonu

RTK referencni stanice

Polohovani a navigace

Vyhybani se prekazkam
Podpora hlasovy asistent
Vision monitorovani
Konekivita

Hladina akustického
vykonu vazena krivkou A

Hladina akustického
tlaku vazena krivkou A

Vodéodolnost

Destovy senzor

Doporucena provozni,
okolni teplota

Doporucena skladovaci
teplota

Cista vaha

ano

ano
EU/UK modely: ne

N/A AU/NA modely:
Internet: 5 km

Datalink: 120 m

EU/UK modely: 360°LiDAR Modul & Al Vision &

360° LiDAR NetRTK (iNAVI)
Modul & Al
Vision AU/NA models: 360° LiDAR Module& Al

Vision & RTK referencni stanice
360°LiDAR Module& Al Vision & Naraznik
Alexa & Google Home
ano

4G & Bluetooth & Wi-Fi

LWA=64 dB, KWA=3 dB

LPA=56 dB, KPA=3 dB

Robot: IPX6 (v pracovni poloze)
Nabijeci zdkladna: IPX6 (v pracovni poloze)

RTK referencni stanice: IPX6

ano

5-40 °C

0-40°C

19 kg 19.35 kg
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9.2 Specifikace operacnich pasem (pro modely EU)

Robot

Kategorie

LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GSM900

GSM1800

WCDMA Band |

WCDMA
Band VIl

LTE Band 1

LTE Band 3

LTE Band 7

LTE Band 8

LTE Band 20

Rozsah frekvence (MHz)
863.1-869.85
2400-2483.5
2400-2483.5

5500-5700

5745-5825
880-915 (Tx); 925-960 (Rx)
1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx)

1920-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx)

880-915 (Tx); 925-960 (Rx)

1920-1980 (Tx); 2110-2170 (Rx)

1710-1785 (Tx); 1805-1880 (Rx)

2500-2570 (Tx); 2620-2690 (Rx)

880-915 (Tx); 925-960 (Rx)

832-862 (Tx); 791-821 (Rx)
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Maximalni vykon vysilace (dBm)
<13.98

<20

<20

<20

<13.98

35

32

25

25

25

25

25

25

25



Kategorie

LTE Band 28

LTE Band 38

LTE Band 40

GNSS

Rozsah frekvence (MHz)

703-748 (Tx); 758-803 (Rx)

2570-2620 (Tx); 2570-2620 (Rx)

2300-2400 (Tx); 2300-2400 (Rx)

1559-1610
1164-1300*

Maximalni vykon vysilace (dBm)

25

25

25

N/A

*POZNAMKA: LUBA 3 AWD 1500 / 3000 NEPODPORUJI TUTO OPERACNI FREKVENCI.
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9.3 Specifikace baterie

LUBA 3 AWD
Parametry
1500 3000 5000
EU/UK/AU modely
® Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Input: 200-240 V~, 50/60 Hz, Max 1.5 A
Adaptér Output: 28 Vdc, 7.5 A, 210 W
NA modely
® Model: TS-A210-2807501/E210-1C280750M6
Input: 100-240 V~, 50/60 Hz, Max 3 A
Output: 28 Vdc, 7.5 A, 210 W
Baterie 21.6 Vdc, 9.4 Ah, 203 Wh 21.6 Vdc, 12 Ah, 259.2 Wh 21.6 Vdc, 15 Ah, 324 Wh
Oznaceni MWBTO06504P-02 MWBTO06504P-01 MWBTO6505P-01
baterie
Robot Input: 28 Vdc, 7.5 A
Model:
Nabijeci LUBA 3 AWD 1500/ 3000 / 5000: CHG4402
zakladna Input: 28 Vdc, 210 W
Output: 28 Vdc, 7.5 A
RTK Model: RTK300 Input:
referencni N/A
Nabijeci 4u4sT
teplota okoli

VAROVANI: K nabijeni baterie pouZivejte pouze napajeci adaptér dodany s timto produktem.
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Zarucni list

Model:

SN:

Datum prodeje:

Razitko prodejce:

Tento zaruéni list plati pro vyrobky dovezené do Ceské republiky firmou BLAKAR trading s.r.o.,
provozovna: Azalkovd 1272, 252 42 Jesenice, IC: 282343391, DIC: CZ28234391.

ZARUCNI PODMINKY

* Na vyrobek se poskytuje zaruka za jakost v délce 36 mésicli ode dne prodeje spotrebiteli.
e Zaruka se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu.

e Zaruka se nevztahuje na vady zpUsobené dopravou, nedodrzenim pokynu k obsluze
uvedenych v navodu, Spatnou udrzbou, mechanickym poskozenim, zasahem do

vyrobku, nebo zavady zplsobené poruchami v el. siti, nespravnou instalaci,

nevhodnym umisténim (prasné, chemicky Ci jinak nevhodné prostredi)

e Zaruka se nevztahuje na vady zpUsobené béznym opotrebenim (u baterii zejména ztrata kapacity,
Zivotnost baterie je minimalné 6 mésicll ode dne prodeje, ¢i opotiebeni

Zacich nozu, zacich kotoucUl, pneumatik, kol atd.).

® Pro uplatnéni zaruky je nutné predlozit doklad o koupi (napfriklad faktura, stvrzenka nebo
vyplnény zarucni list s razitkem prodejce)

Autorizovany servis pro Ceskou republiku
BLAKAR trading s.r.o., Azalkova 1272,
252 42 Horni Jiréany, Ceska republika

tel.: +420 606 839 644, +420 774 737 789

(Po — Pa 8:00-16:30)
e-mail: servis@blakar.cz

www.lubasekacky.cz
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